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TIM - TECNOLOGIE E TECNICHE DI
INSTALLAZIONE E MANUTENZIONE

PROGRAMMI DI 4" IPIA

Bologna: 14/04/2023

Testo di riferimento: AA VV “Tecnologie e Tecniche di Installazione e di Manutenzione” Vol. 1-2
HOEPLI - MANUALE DEL MANUTENTORE HOEPLI

PROGRAMMA DI QUARTA (per I'ammissione alla 5” IPIA)

2.1)

OBIETTIVI MINIMI DI CONOSCENZA PER ESSERE AMMESSI AL 5* ANNO:
Individuare i componenti che costituiscono il sistema e i vari materiali impiegati, allo scopo di
intervenire nel montaggio, nella sostituzione dei componenti e delle parti, nel rispetto delle
modalita e delle procedure stabilite.
Gestire le esigenze del committente, reperire le risorse tecniche e tecnologiche per offrire
servizi efficaci ed economicamente correlati alle richieste.
Analizzare il valore, i limiti e i rischi delle varie soluzioni tecniche per la vita sociale e culturale
con particolare attenzione alla sicurezza nei luoghi di vita e di lavoro, alla tutela della persona,
dell’ambiente e del territorio.

2.2) ARGOMENTI SU CUI VERTERA LA PROVA:
materiabile reperibile su internet

Manutenzione

O O O OO

Definizione di manutenzione

Tipi di manutenzione

I1 TPM

Come applicare il TPM

Interventi manutentivi: fasi operative

Sicurezza e ambiente

o

O O O O O O

Sistemi di sicurezza

Dispositivi e azioni di prevenzione
Dispositivi di protezione individuale

Tutela ambientale

Inquinamento: atmosferico, idrico, del suolo
Controllo dell'inquinamento

Energie rinnovabili

Dispositivi meccanici

O
O
O

Sistemi per la trasmissione del moto
Sistemi per la variazione e I'inversione del moto
Sistemi generatori di potenza



Panoramica dei robot
- Visione video dei principali robot sul mercato
- Robot cartesiani
- Robot antropomorfi I8
- Robot delta { =
- Robotscara LY
- Cobot
- Umanoidi

Ciclo di saldatura
- Settaggio di un profilo da saldare
- Presa dei target che compongono il profilo.
- Orientamento del robot sul profilo.
- Ciclo continuo di saldatura.

- Concetto di Programmable Logic Computer e confronto con altre tecnologie

- Introduzione all'ambiente TIA-PORTAL ed al simulatore di PLC

- Introduzione alla programmazione in Ladder (operatori di assegnamento, interruttori, operatori logici,
set e reset)

- Uso e gestione di ingressi, uscite, variabili e merker



